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Simulator of navigation in Automatic Transport System

V Laboratoriu autonémnej mobility na FMFI UK prebieha dlhodoby
vyvoj Automatického transportného systému zalozené¢ho na autondémnych
elektrickych vozidlach jazdiacich po oznaenej drahe. Vozidla ziskavaj spitna
vizbu Citanim znacCiek na vozovke, na zéklade ktorej v spolupraci s virtualnou
mapou riadia pohyb vozidla. PoCas vyvoja systému je potrebné vykonat’ vela
testov a naladit’ mnozstvo parametrov, ¢o je pri spustani realnych vozidiel
naro¢ny proces, hoci viaceré parametre a algoritmy by sa mohli najskor testovat’
v simuldcii. USetrilo by sa tym jednak mnoZzstvo ¢asu a naopak simulétor
umoziuje ovela lepSie monitorovat’ priebeh jazdy a dava priestor na odskusanie
viacerych - potencialne lepSich algoritmov riadenia. Jazda v simulécii umozni
tomu istému riadiacemu softvéru riadit’ simulované vozidlo ako keby islo
o riadenie redlneho vozidla. Simuldtor bude naviac viest’ podrobné zdznamy
a umozni analyzovat’ a vizualizovat’ prebehnutu jazdu. Simulator bude dobre
konfigurovatel'ny pre rozlicné verzie vozidiel 1 rozliéné situacie vo virtualnej
mape. Sucast’ou prace bude spolupraca na praci v time laboratoria autonémne;j
mobility - overenie funk¢nosti simulatora na redlnych problémoch, ktoré¢ tim
pri vyvoji riesi.
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