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Názov: Simulátor navigácie v Automatickom transportnom systéme
Simulator of navigation in Automatic Transport System

Anotácia: V Laboratóriu autonómnej mobility na FMFI UK prebieha dlhodobý
vývoj Automatického transportného systému založeného na autonómnych
elektrických vozidlách jazdiacich po označenej dráhe. Vozidlá získavajú spätnú
väzbu čítaním značiek na vozovke, na základe ktorej v spolupráci s virtuálnou
mapou riadia pohyb vozidla. Počas vývoja systému je potrebné vykonať veľa
testov a naladiť množstvo parametrov, čo je pri spúšťaní reálnych vozidiel
náročný proces, hoci viaceré parametre a algoritmy by sa mohli najskôr testovať
v simulácii. Ušetrilo by sa tým jednak množstvo času a naopak simulátor
umožňuje oveľa lepšie monitorovať priebeh jazdy a dáva priestor na odskúšanie
viacerých - potenciálne lepších algoritmov riadenia. Jazda v simulácii umožní
tomu istému riadiacemu softvéru riadiť simulované vozidlo ako keby išlo
o riadenie reálneho vozidla. Simulátor bude naviac viesť podrobné záznamy
a umožní analyzovať a vizualizovať prebehnutú jazdu. Simulátor bude dobre
konfigurovateľný pre rozličné verzie vozidiel i rozličné situácie vo virtuálnej
mape. Súčasťou práce bude spolupráca na práci v tíme laboratória autonómnej
mobility - overenie funkčnosti simulátora na reálnych problémoch, ktoré tím
pri vývoji rieši.
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